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D - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wspdélne wymagania ogdine dotyczace wykonania odbioru

robét dla zadania: ,,Remont drogi wojewodzkiej Nr 921 ul. Rybnicka w Knurowie”

1.2. Zakres stosowania ST

1.3. Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy catos¢ technicz-

no-uzytkowg (droga) albo jego czes¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt

mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przyjezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz

z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajgcego,

wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowla-

nych, stuzgcy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robdét, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigedzy Inzy-
nierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg.

1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Za-

mawiajgcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie

robét i administrowanie kontraktem.

1.4.6. Jezdnia - czes$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania

robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju

i pasami dzielgcym i jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

1.4.10.Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.11.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.12.Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szki-
coéw i ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy ksigzce obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzynie-
ra/Kierownika projektu.

1.4.13.Laboratorium - drogowe tub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,

niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badah i prob zwigzanych z oceng jako$ci materiatéw oraz robat.

1.4.14.Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacjg projektowg

i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od

ruchu na podfoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg Scieralng a podbudowa, zapewniajgca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nierownosci podbudowy lub profilu istniejgcej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Pod-
budowa moze sktada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna czes$é podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skfadac sie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$é podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje zabez-
pieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podtoza. Moze zawieraé
warstwe mrozoochronng. odsgczajgca lub odcinajgca.

g) Warstwa mrozoochronng - warstwa, ktérej gtbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.

i) Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do nawierzchni.

1.4.16.Niweleta - wysokosSciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.



1.4.17.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy

1.4.18.0dpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$é wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami,

a jesli przedziat tolerancji nie zostat okre$lony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.19. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewi-
dziany do rozbudowy drogi i 'budowy urzgdzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami po-
wodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzg-
dzenh organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do radiu pieszych, stuzgca jednocze$nie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.21.Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy tub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gtebokosci prze-
marzania.

1.4.22.Podioze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnig,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.
1.4.23.Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzy-
niera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwia-
zanych z prowadzeniem budowy.

1.4.24. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentaciji projektowe;j.
1.4.25.Przedmiar robét - wykaz robét z podaniem ich ilosci

1.4.26.Przedsiewziecie- budowlane - kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) ist-
niejgcego potaczenia.

1.4.27.Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknigetym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjgcych lub urzgdzen technicznych przez korpus drogowy.
1.4.28.Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentac;ji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robat.

1.4.29.Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.30. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych
rodzajéw ruchu oraz szeroko$é chodnikéw mierzona w Swietle poreczy mostowych z wylgczeniem kon-
strukcji przy jezdni dotem oddzielajgcej mcii kotowy od ruchu pieszego.

1.4.31.Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim roboét oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czes¢ terenu budowy.

1.4.32.Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze po-
lega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowg, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong
budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych roboét, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg przetargowa, ST i po-
leceniami Zamawiajacego.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze egzemplarze ST".

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzyt i utrwali na
wiasny- koszt.

1.5.2.Dokumentacja przetargowa

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich

wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktéry podejmie decyzje

o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg przetargows.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg przetargowg lub SST

i wptynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,

a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3.Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych
obiektow (jezdnie, Sciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzagdzenia odwodnienia
itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego
robot.

Uwaga:

Do oznakowania miejsca robét Wykonawca winien wprowadzi¢ organizacje ruchu na podstawie
projektu pn. ,.,Projekt uproszczony zmiany organizacji ruchu. Schematy oznakowania robét zwiagza-
nych z utrzymaniem drég wojewédzkich administrowanych przez Zarzad Drég Wojewédzkich




W zalezno$ci od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezgco aktua-
lizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu,
wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tym-
czasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac
w ten sposob bezpieczenstwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktoérych jest
to nieodzowne ze wzgleddw- bezpieczenstwa,

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Zamawiajgcego.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wigczony w cene
kontraktowy,

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowaé¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzeh lub ucigzliwosci dla
0s6b lub débr publicznych iinnych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych, przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdélny wzglad na:
1) lokalizacje baz, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,
2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzy-
mywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach, i pojazdach.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie - odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Zamawiajgcego i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy po-
trzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzia-
tania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach do-
starczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudowg mieszkaniowy Wykonawca bedzie realizowac
roboty w sposdéb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkahcéow. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Zamawiajgcy bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawcg a wtascicielami nieruchomosci i dotyczgcych korzystania z wtasnosci i drég wewnetrznych.
1.5.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robot.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa

i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla za-
pewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej
zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakohczenia robét przez Zamawiajgcego.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajgcego po-
winien rozpoczgé roboty utrzymaniowe nie p6zniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.



1.5.10. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez wtadze centralne i miej-
scowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowieh podczas prowadzenia robot.
1.5.11. Rbwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktére
speilnia¢ maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywaé
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw
o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inacze;.

W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub
regionu, mogg by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub wyzszy poziom wyko-
nania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Za-
mawiajgcego. Réznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawce i przedtozone Zamawiajgcemu do zatwierdzenia.

1.5.12. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostato$ci o znacze-
niu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda, uwazane za wtasno$é Zamawia-
jacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajgcego i postepowac zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty lub wystgpig opdznienia w robotach, po uzgod-
nieniu z Zamawiajgcym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robét oraz ich koszt.

2. MATERIALY
2.1. Wszystkie zastosowane materiaty winny by¢ zaakceptowane przez Zamawiajgcego
2.2.Wariantowe stosowanie materiatow
Jesli dokumentacja przetargowa Ilub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego
0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu.
2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatéw
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do robdét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakos¢ i wtasciwosci i byty dostepne do
kontroli przez Zamawiajgcego.

Miejsca czasowego skitadowania materiatdw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miej-
scach uzgodnionych z Zamawiajgcym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wy-
konawce i zaakceptowanych przez Zamawiajgcego.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje nieko-
rzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robo6t powinien byé zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom, zawartym w ST lub projekcie
organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Zamawiajgcego:

w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaak-
ceptowany przez Zamawiajgcego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji przetargowe;j.

Sprzet bedgcy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac lub wymienia¢ sprzet niesprawny.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw' umowy,
zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.
4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych roboét i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $srodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji przetargowej w terminie przewidzianym umowas.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisédw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajgce tych warunkéw mogg byé dopuszczone przez Zamawiajgcego pod warunkiem
przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg przetargowa wymaga-
niami ST, projektem organizacji robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji przetargowej lub przekaza-
nymi na piSmie przez Zamawiajgcego.



Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usuniete przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Zamawiajgcego.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Zamawiajgcego nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Zamawiajgcego dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdéw robot bedg
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji przetargowej i w ST, a takze
w normach i wytycznych.

Polecenia Zamawiajgcego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Zamawiajgcego z grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong

jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jako$ci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
| i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robét.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w ST, normach wy-
tycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Zamawiajgcy ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane 2z organizowaniem i prowadzeniem badah materiatdw ponosi
Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopo-
dobieAstwem wytypowane do badah.

Zamawiajacy bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Zamawiajgcego, Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wy-
konawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

6.3. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wy-
tyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.
O ilosci i zakresie badan decyduje Zamawiajacy.
6.4. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywa¢ Zamawiajgcemu kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej.
Wyniki badan bedg przekazywane Zamawiajgcemu na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.5. Badania prowadzone przez Zamawiajgcego
Zamawiajgcy jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materiatéw
w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatébw powinien udzieli¢ mu
niezbednej pomocy.
6.6. Certyfikaty i deklaracje

Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i do-
kumentéw technicznych,

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Normg

- aprobatg techniczng w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg

objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposoéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiadaé¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badarn wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone
przez Wykonawce Zamawiajgcemu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg przetargowg i ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie,

7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowej.



Powierzchnia bedzie wyliczona jako dtugo$é pomnozona przez szerokosc¢. Jesli ST wiasciwe dla
danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m? jako dtugo$¢ pomnozona przez
Sredni przekrdj.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i jedno-
znaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie
oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane
przez Zamawiajgcego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot,

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym tub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajacych przeprowadza
sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom
odbioru;
a) odbiorowi roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robdét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
roboét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.
Odbioru robot dokonuje Zamawiajgcy.
Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca Zamawiajgcemu.
8.3. Odbidr czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci roboét. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robdt dokonuje Zamawiajgcy
z udziatem Wykonawcy.
8.4.0dbidr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robé6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajgcego.
Odbiér ostateczny robdét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy.
Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnos$ci przedstawiciela
Zamawiajgcego i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentdéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robo6t z dokumentacjg przetargowa.
W toku odbioru ostatecznego robdét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzu-
petniajgcych i robot poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych
w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci
i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokédt odbioru osta-
tecznego robo6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego,
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:
1) szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub za-
mienne),
2) recepty i ustalenia technologiczne,
3) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,
W przypadku, gdy wg komisiji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru osta-
tecznego robot.



Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad stwier-
dzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie
8.6. ,0dbior ostateczny robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnoéci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w doku-
mentacji przetargowej

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, uzasadnionych technologicznie
normatywnych ubytkéw i transportu na teren budowy,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

9 2.Warunki umowy i wymagania ogoélne

Koszt dostosowania sie do wymagahn warunkéw umowy i wymaganh ogolnych zawartych w D-00.00.00

obejmuje wszystkie warunki okreslone w dokumentach, a nie wyszczegdélnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2025 poz. 418 z pdzZniejszymi zmianami).

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2025 poz.889 z pdzniejszymi zmianami).

3. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym Dz. U. z 2024 poz.1241 z pdzniejszymi
zmianami).

D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z rozbiérkg elementow drdg na zadaniu pn.: ,,Remont drogi wojewoédzkiej Nr 921 ul. Rybnicka
w Knurowie”
Zakres stosowania SST
Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢é dokumentoéw przetargowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu
robét opisanych w punkcie 1.1. wraz ze Specyfikacjg Warunkéw Zaméwienia i przedmiarem robot.
1.2. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z rozbiérkg elementéw
drég obejmuja:

rozebranie nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych sposéb mechaniczny,

ciecie nawierzchni asfaltobetonowe;,

rozbiérka kraweznikow i obrzezy betonowych,

rozbiérka wpustow deszczowych .
1.3. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 1.4.
1.4. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00

,Wymagania ogolne" pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu



Ogodlne wymagania dotyczagce sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiérki
Do wykonania robét zwigzanych z rozbidrkg elementéw drég moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej,
lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
- spycharki,
tadowarki,
samochody ciezarowe,
zrywarki,
mioty pneumatyczne,
pity mechaniczne,
- koparki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine" pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki
Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych
Roboty rozbiérkowe elementow drég obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3. zgodnie z dokumentacjg przetargowa.
Materiaty uzyskane z rozbiérek Wykonawca powinien przewiez¢ na sktadowisko odpadow.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
7.0BMIAR ROBOT
8. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 7.
9. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg roboét zwigzanych z rozbiorkg elementéw drég jest:
- dla nawierzchni z masy mineralno-bitumicznej - m? (metr kwadratowy),
dla nawierzchni (przyciecie krawedzi bitumicznej - m (metr),
dla rozbiérki kraweznikébw — m (metr),
dla wpustow deszczowych — szt. (sztuka).
10. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 8.
11. PODSTAWA PLATNOSCI
11.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 9.
11.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbidrki nawierzchni z masy mineralno-bitumicznej
wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
rozebranie nawierzchni z masy mineralno-bitumicznej
zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki wraz z utylizacja.
wyréwnanie podtoza i uporzgdkowanie terenu rozbiérki;
b) dla ciecia nawierzchni z masy mineralno-bitumiczne;j:
wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do przyciecia,
uporzgdkowanie terenu,
c) dla rozbidrki kraweznikéw betonowych
wyznaczenie zakresu przeznaczonego do rozbiorki,
rozebranie kraweznikow i obrzezy betonowych
zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki wraz z utylizacja
- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
c) dla wpustéw deszczowych
wyznaczenie wpustow przeznaczonych do rozbiorki,
rozebranie wpustéw oraz przekazanie rozebranych wpustéw do Zamawiajgcego.



D-05.03.11 FREZOWANIE NAWIERZCHNI BITUMICZNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru

rob6ét zwigzanych z wykonaniem frezowania nawierzchni bitumicznej dla zadania pn.: ,Remont drogi woje-

wodzkiej Nr 921 ul. Rybnicka w Knurowie,,

Zakres stosowania

SST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot

1.2. Zakres Robét objetych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania robét, zwigzanych z frezowaniem nawierzchni

bitumicznych na $rednig gtebokosé do 12 cm w lokalizacji zgodnej z przedmiarem robét.

1.3. Okreslenia podstawowe

Frezowanie nawierzchni - kontrolowany proces skrawania warstw nawierzchni asfaltowej na zimno na okreslong

gtebokosc¢.

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét i ich zgodnos¢ z dokumentacija przetargowa

i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do frezowania

Uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy.

Do frezowania istniejgcej nawierzchni nalezy stosowac¢ frezarki drogowe umozliwiajgce frezowanie

nawierzchni asfaltowej na zimno, na okreslong gtebokosé.

Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie wzgledem ustalonego poziomu odniesienia i zapewniaé

zachowanie wymaganej rownosci oraz pochylen poprzecznych i podtuznych powierzchni po frezowaniu. Frezarka

powinna by¢ wyposazona w przenoénik frezowanego materiatu, podajacy go z jezdni na samochody. Wydajnosé

frezarek powinna zapewni¢ wykonanie rob6t w terminie okreslonym w kontrakcie, przy jak najmniejszych zakité-

ceniach w ruchu.

Wykonawca powinien uzywac tylko frezarek zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Do oczyszczenia nawierzchni po frezowaniu nalezy uzywac sprzetu mechanicznego (szczotki mechaniczne

z ewentualnym uzyciem sprezonego powietrza).

4. TRANSPORT

4.1. Transport sfrezowanego materiatu

Transport powinien by¢ tak zorganizowany, aby zapewni¢ prace frezarki bez postoju i przy minimalizacji zaktocen

w ruchu drogowym.

4.2. WYKONANIE ROBOT

Przed przystgpieniem do frezowania Wykonawca powinien dokona¢ inwentaryzacji pochylen poprzecznych oraz

stanu istniejgcej nawierzchni.

4.3. Wykonanie frezowania

Przed rozpoczeciem frezowania nawierzchnie nalezy oczyscic i usungc taty z asfaltu lanego do petnej gtebokosci

ich wystepowania.

Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do gtebokosci, szerokosci oraz pochylen podtuznych i poprzecznych

zgodnych z dokumentacjg przetargowag

Jesli w czasie robot ma byé dopuszczony ruch drogowy po frezowanej czesci jezdni, to wéwczas, ze wzgleddw

bezpieczenstwa nalezy spetic¢ nastepujgce warunki:

« nalezy doktadnie usung¢ Sciety materiat i oczysci¢ nawierzchnie,

e wysokos¢ podtuznych pionowych krawedzi miedzy frezowanym i niefrezowanym pasem ruchu nie moze
przekraczac¢ 40 mm,

« krawedzie poprzeczne miedzy frezowanym i niefrezowanym pasem ruchu na zakonczenie dnia roboczego
powinny by¢ klinowo Sciete.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych

Kontrola jakosci Robét podczas frezowania nawierzchni na zimno powinna obejmowac pomiary okreslone

w tablicy 1.
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Tablica 1. Zakres i czestotliwo$¢ badan kontrolnych przy frezowaniu nawierzchni na zimno.

L.p. |Wiasciwosé Czestotliwosé badan kontrolnych
1 Réwnos¢ podtuzna tatg dtugosci 4 m co 10 metrow

2 Roéwnos¢ poprzeczna tatg dtugosci 4 m co 10 metrow

3 Spadki poprzeczne co 10 metréw

4 Szerokos¢ frezowania co 10 metréw

5 Gtebokosc¢ frezowania Na biezaco

Dopuszczalne nieréwnosci powierzchni po frezowaniu wynosza:

« pod warstwe Scieralng - 6 mm,

e pod warstwe wigzaca - 9 mm,

« pod warstwe podbudowy - 12 mm.

Nawierzchnia powinna by¢ sfrezowana na gtebokos$¢ projektowang z doktadnoscig + 5 mm.

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest dla frezowania nawierzchni bitumicznej — metr kwadratowy (m2?) — w rozbiciu
na poszczegolne grubosci.

7. ODBIOR ROBOT

Odbioru nawierzchni po frezowaniu na zimno dokonuje Inspektor Nadzoru na zasadach robét zanikajgcych

i ulegajgcych zakryciu, wynikéw pomiarow Wykonawcy z biezacej kontroli robot i ewentualnych uzupetniajgcych
pomiaréw oraz ogledzin powierzchni po frezowaniu.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki
pozytywne.

Roboty niezgodne podlegajg poprawkom polegajacym na ponownym sfrezowaniu o rzedng o 2 cm niz przewi-
dziana w dokumentacji przetargowej, z jednoczesnym pogrubieniem warstwy przewidzianej do wbudowania na
frezowanej powierzchni o 2 cm. Dodatkowe frezowanie oraz wynikajgce z niego pogrubienie warstwy uktadanej na
frezowanej powierzchni, nie podlegajg dodatkowej zaptacie i powinny zosta¢ wykonane na koszt i staraniem
Wykonawcy.

8. Cena jednostki obmiarowej

Frezowania okreslonej grubosci zgodnie z obmiarem i oceng jakosci rob6t oraz na podstawie wynikéw pomiardw.
Cena jednostkowa wykonania frezowania na zimno obejmuije:

e inwentaryzacje stanu istniejgcego nawierzchni,

w przypadku wystepowania fat z asfaltu lanego — usuniecie ich na petng gtebokos$¢ wystepowania,
frezowanie,

przeprowadzenie pomiaréw powierzchni po frezowaniu,

oznakowanie robét i jego utrzymanie,

odwdz materiatu z rozbiérki wraz z utylizacjg

wykonanie innych czynno$ci niezbednych do realizacji robot

PRZEPISY ZWIAZANE

©

BN-68/8931-04. Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fatg.

D- 08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonaniem kraweznikéw betonowych, w ramach zadania pn.: ,,Remont drogi wojewoédzkiej
Nr 921 ul. Rybnicka w Knurowie”
1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w p.1.1.
Zakres Robot objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania Robot wymienionych w p.1.1. i obejmujg utozenie:
« kraweznika betonowego 20x22 cm, 20x30 cm na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 i tawie betonowe;j

z oporem z betonu C20/25.
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2. Okreslenia podstawowe

2.1. Kraweznik betonowy - prefabrykowana belka betonowa obramowujgca jezdnie.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z normami, wytycznymi i okresleniami podanymi
w DM.00.00.00. ,Wymagania OgdIne” pkt 1.4.

Ogélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robét i ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Przetargowsq i pole-
ceniami Zamawiajgcego.

Ogodlne wymagania dotyczace Robdét podano w DM.00.00.00. ,Wymagania Ogoélne” p.1.5.

3. MATERIAL

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” p.2

Stosowane materiaty

Do ustawienia kraweznikow na fawie betonowej nalezy stosowac:

krawezniki betonowe zwykte 15x30x100 cm,

krawezniki betonowe obnizone 15x22x100 cm,

mieszanka betonowa C20/25 na tawe betonowa,

podsypka cementowo-piaskowa 1:4,

deskowanie systemowe lub deski iglaste obrzynane Ill kl. do wykonania szalunkow,

bitumiczna masa zalewowa,

woda.

3.2. Krawezniki betonowe — wymagania techniczne wg PN-EN 1340:2004

Krawezniki powinny by¢ wykonane z betonu klasy nie nizszej niz C25/30. Klasa betonu powinna pozwoli¢ na

spetnienie ponizszych wymagan:

« nasigkliwos¢ — klasa 2 (B), wartos¢ srednia < 6 %,

« odporno$¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udziatem soli odladzajgcych — klasa 3 (D), ubytek masy po badaniu
zamrazania / rozmrazania — warto$¢ srednia < 1,0 kg/m2, przy czym zaden pojedynczy wynik > 1,5 kg/m2,

e wytrzymato$¢ na zginanie — min. klasa 2 (T), charakterystyczna wytrzymato$¢ na zginanie = 5,0 MPa;
minimalna wytrzymatos¢ na zginanie = 4,0 MPa,

e odpornos¢ na scieranie — min. klasa 3 (H), odporno$¢ na Scieranie wg met. w zatgczniku G < 23 mm.

Na tukach w planie o promieniu R < 5m nalezy stosowa¢ krawezniki ftukowe o promieniu najbardziej zblizonym do

projektowanego. W wyjatkowych przypadkach Zamawiajgcy moze dopusci¢ zastosowanie kraweznikéw prostych

krotkich, odpowiednio docietych za pomoca zatwierdzonego sprzetu. Na promieniach o tuku R < 2m nie dopuszcza

sie uzywania kraweznikow prostych, nalezy stosowaé wytgcznie krawezniki tukowe.

3.3. Materiaty na podsypke

Na podsypke cementowo-piaskowg pod krawezniki nalezy stosowac nastepujgce materiaty:

e kruszywo naturalne drobne (piasek), nie poddane obrébce mechanicznej (nie przekruszone), wg PN-EN
13242:2004, o wskazniku jednorodnosci uziarnienia Cu = 3,

« cement portlandzki CEM | 32,5 N lub R spetniajgcy wymagania PN-EN 197-1:2002

« woda odpowiadajgca wymaganiom PN-EN 1008:2004. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowa¢ wode
wodociggow3 pitng.

Nalezy zastosowaé mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4, o konsystenc;ji wilgotnej.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe, po-

winno odbywac sie na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed

zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

3.4. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowa¢ mieszanke betonowa o klasie wytrzymatosci na Sciskanie

C12/15 wg PN-EN 206-1:2003, o konsystencji V2 lub V3 wg PN-EN 12350-3:2001.

Kruszywo do betonu powinno odpowiada¢ normie PN-EN 12620:2004.

Nalezy zastosowaé cement portlandzki CEM | klasy 32,5 lub 42,5 N lub R wg PN-EN 197-1:2002.

3.5. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetnienia szczelin dylatacyjnych taw, powinna posiada¢ odpowiednie Aprobaty Technicznej

zezwalajgce na stosowanie w budownictwie drogowym do uszczelniania nawierzchni betonowych. Wybrane roz-

wigzania Wykonawca przedstawia do zatwierdzenia Zamawiajgcemu.

4. SPRZET

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

5. Sprzet

Uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy oraz powinien zosta¢ zatwierdzony przez Zamawiaja-

cego. Roboty zwigzane z utozeniem kraweznikow wykonuje sie recznie, ewentualnie z pomocg dzwigdw lub innego

sprzetu. Do przygotowania betonu na fawy i podsypki cementowo-piaskowej stosuje sie betoniarki. Do ciecia

kraweznikow nalezy uzywac pit przystosowanych do ciecia betonu i kamienia.

6. TRANSPORT

6.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” p.4.
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Transport kraweznikéw
Do rozwiezienia materiatu mogg by¢ uzyte dowolne $rodki transportowe zaakceptowane przez Zamawiajgcego.
Uzywane s$rodki transportowe powinny uniemozliwia¢ przesuwanie sie tadunku po skrzyni tadunkowej oraz me-
chaniczny zatadunek i wytadunek w sposéb uniemozliwiajgcy uszkodzenie.
7. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
Zakres robot przy uktadaniu kraweznikéw
Zakres wykonywanych Robét:
o wytyczenie sytuacyjno - wysokosciowe dla kraweznika ,
ewentualne wykonanie rowka pod tawe jako wykopu waskoprzestrzennego
utozenie deskowania dla tawy podkraweznikowej z oporem,
wykonanie tawy betonowej z oporem z betonu C20/25,
demontaz deskowania fawy,
wykonanie podsypki cementowo-piaskowej 1:4 grubosci 3 cm,
utozenie kraweznika,
wykonanie szczelin dylatacyjnych w tawach na gtebokos¢ min. 1/3 grubo$ci tawy poprzez nacigcie pitg
tarczowg w maksymalnym odstepie 20 m,
« wypehienie szczeliny bitumiczng masg zalewowg. Szczeliny dylatacyjne przed zalaniem nalezy starannie
oczys$ci¢ na petng wysokosc¢ i osuszyé,
e uszczelnienie bitumiczng masg zalewowg potaczenia pomiedzy nawierzchnig bitumiczng
a kraweznikiem — w przypadku kiedy kraweznik jest ustawiany po wykonaniu warstw nawierzchni
bitumicznych.
8. Wymagania przy wykonywaniu
a) Lawy betonowe
Beton C20/25 na fawy podkraweznikowe powinien by¢ zgodny z PN-EN 206-1:2003
Tolerancja wymiaréw moze wynosi¢ :
« dla wysokosci + 10% wysokosci projektowej,
« dla szerokosci + 20% szerokosci projektowe;.
Szczeliny dylatacyjne taw powinny by¢ zalane na petng gtebokos¢ szczeliny.
b) Krawezniki
Wysokos¢ kraweznika od strony jezdni powinna by¢ zgodna . Niweleta podtuzna powinna by¢ zgodna
z projektowang niweletg jezdni. Szerokos$¢ spoin nie powinna przekraczac 0,5 cm. Spoin nie wypetniamy zaprawg
cementowg. Nad szczelinami dylatacyjnymi faw w odstepach co 20 m oraz pomiedzy kraweznikiem
a nawierzchnig spoiny zalewac bitumiczng masg zalewowa.
Na tukach w planie o promieniu R < 5m nalezy ustawiaé krawezniki tukowe o promieniu najbardziej zblizonym
do projektowanego. W wyjgtkowych przypadkach Zamawiajgcy moze dopusci¢ zastosowanie kraweznikow
krotkich, odpowiednio docietych za pomocg zatwierdzonego sprzetu. Na tukach o promieniu R < 2m nie
dopuszcza sie uzywania kraweznikéw prostych.
Do ciecia kraweznikdw nalezy stosowa¢ metode zatwierdzong przez Zamawiajgcego. Nie dopuszcza sie do
uzytku kraweznikow potamanych lub cietych inng metoda niz zatwierdzona.
9. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
9.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
9.2. Badania przed i w czasie robét
Kontrola jakosci Robét polega na sprawdzeniu:
e zgodnosci wbudowanych materiatdbw z wymaganiami zawartymi w p.2 niniejszej STWIORB na podstawie
atestéw producenta i badan kontrolnych,
« prawidtowosci wykonania taw betonowych,
e  sprawdzeniu stopnia réwnosci,
« sprawdzeniu wypetnienia szczelin dylatacyjnych faw betonowych.
10. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
10.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest dla wykonania kraweznika betonowego na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 gru-
bosci 3 cm, na tawie betonowej z oporem z betonu C20/25 — jest metr, w rozbiciu na rodzaj kraweznika.
10.2. ODBIOR ROBOT
Ogoélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie i wymaganiami Zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
Roboty wykonane niezgodnie podlegajg rozbidrce i ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy.
Nie przewiduje sie stosowania obnizek ceny za niewtasciwg jakos¢ Robét.
10.3. Odbioér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbioru elementéw ulic dokonuje sie na zasadach odbioru Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu (tawy oraz
deskowania). Odbidr elementéw ulic powinien by¢ zgtoszony i przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wyko-
nanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanych Robét.
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11. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” p.9.
11.1 Cena jednostki obmiarowej
Ptaci sie wg jednostek obmiarowych w p.7.2 utozenia kraweznikow betonowych. Cena dla zatozonego sposobu
wykonania i obejmuje:
e zakup i transport wszystkich materiatéw,
« ewentualne wykonanie wykopdw i przygotowanie podtoza pod tawe betonowg, z odwozem gruntu na
wysypisko wraz z kosztami sktadowania i utylizacji,
wykonanie i demontaz deskowania tawy betonowej,
wykonanie fawy betonowej,
wykonanie dylatacji tawy z zalaniem masa zalewowa,
wykonanie podsypki cementowo-piaskowej 1:4,
wiasciwe wysokosciowe utozenie kraweznika,
docinanie kraweznikow na tukach, w przypadkach zatwierdzonych przez Zamawiajgcego,
ewentualne wypetnienie szczeliny pomiedzy nawierzchnig bitumiczng a kraweznikiem bitumiczng masa
zalewowg — w przypadku ustawiania kraweznika po wykonaniu nawierzchni bitumicznych,
e oznakowanie i zabezpieczenie Robét i jego utrzymanie,
« wykonanie innych czynnos$ci niezbednych do realizacji Robot.
PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
BN-80/6775-03.01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw
i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.
BN-80/6775.03.04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw
i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe.
PN-EN 12620:2004 Kruszywo do betonu.
PN-B-11113:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
PN-EN 206-1:2003 Beton Cze$¢ 1: Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnos¢.
PN-EN 197-1:2002 Cement. Czes¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku.
PN-88/B-32250 Woda do betondéw i zapraw.
PN-88/B-04481 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
PN-EN 1340:2004 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan
Inne dokumenty
Ogodlne Specyfikacje Techniczne, GDDP Warszawa, 1998 r.

D-08.02.02 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ (PRZEBRUKOWANIE ZJAZDOW)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru Robét zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni z ksztattki brukowej betonowej, w ramach zadania pn: ,Remont drogi wojewoédzkiej
Nr 921 ul. Rybnicka w Knurowie”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORSB jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.
1.2. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni z kostek brukowych betonowych o wraz z uzupetnieniem podsypki cementowo-piaskowej $r. grubosci
3 cm.

2. Okreslenia podstawowe

- Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztailtka jednowarstwowa lub w dwdch warstwach potgczonych ze sobg trwale w fazie produkciji.

- Podsypka - warstwa piasku z cementem lub miatu stuzaca do utozenia prefabrykatéw na warstwie podbudowy
lub na podtozu gruntowym.

2.2. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdéine” p.1.5.

3. MATERIALY
Nalezy zabudowac starg kostke z rozbiérki

4.1. Materialy na podsypke i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni
Nalezy stosowac nastepujgce materiaty:
a) na podsypke cementowo-piaskowg pod nawierzchnie
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— kruszywo naturalne drobne (piasek), nie poddane obrébce mechanicznej (nie przekruszone), wg PN-EN
13242:2004, o wskazniku jednorodnosci uziarnienia C, = 3,

— cement portlandzkiego CEM | 32,5 N lub R spetniajgcy wymagania PN-EN 197-1:2002

— woda odmiany 1 odpowiadajgca wymaganiom PN-88/B-32250. Bez badanh laboratoryjnych mozna
stosowa¢ wode wodociggows pitna.

Nalezy zastosowaé mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:3, w stanie wilgotnosci optymalne;.
b) do wypetniania spoin w nawierzchni

— piasek j.w.
Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe, po-
winno odbywac sie na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-69/6731-08.

5. SPRZET

5.1. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostek betonowych

Uktadanie betonowej kostki brukowej moze odbywac sie:

e recznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

Do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzedzia tngce (np. przycinarki, szlifierki z tarcza).

Do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowaé zageszczarki wibracyjne (ptytowe) z wyktadzing elasto-
merowa, chronigce kostki przed scieraniem i wykruszaniem narozy.

6. TRANSPORT

Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoine” p.4.

6.1. Transport betonowych kostek brukowych- jezeli dotyczy

Betonowe kostki brukowe mogg by¢ przewozone na paletach dowolnymi srodkami transportowymi. Kostki w trakcie
transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniem.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanie-
czyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone
przed wysypaniem i rozpyleniem.

Cement powinien by¢ przewozony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

7. WYKONANIE ROBOT

7.1. Podsypka

Grubos$c¢ podsypki po zageszczeniu powinna wynosi¢ 3 cm. Podsypka powinna by¢ zageszczana i profilowana przy
wilgotnosci optymalne;.

W praktyce, wilgotnos¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $cisnieciu podsypki w dioni podsypka nie
rozsypywata sie i nie byto na dtoni sladéw wody, a po nacisnieciu palcami podsypka rozsypywata sie. Rozscielona
podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona w stanie wilgotnym zageszczarkami wibracyjnymi. Dopusz-
cza sie uktadanie podsypki o wiekszej grubosci, bez zageszczania ale wyprofilowanej, ktéra po utozeniu kostek i ich
dogeszczeniu osiggnie projektowang grubos$¢.

Podsypke cementowo-piaskowg przygotowuje sie w betoniarkach, a nastepnie rozsciela sie na uprzednio zwilzonej
podbudowie.

Nie dopuszcza sie uktadania podsypki w stanie suchym z p6zniejszym polewaniem woda.

7.2. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Ksztattki uktada sie na uprzednio wykonanej podsypce cementowo-piaskowej w taki sposob, aby szczeliny miedzy
kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Ksztattke nalezy uktadac ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni,
gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu. Ksztaltke nalezy uktadac¢ tak by wypetnié¢
szczelnie powierzchnie ograniczong obramowaniem. Jedli jest to niemozliwe ze wzgledu na wymiary kostki nalezy
ja przycig¢ na wymiar.

Po ufozeniu ksztattki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, zamies¢é powierzchnie utozonych kostek przy uzyciu
szczotek recznych lub mechanicznych i przystgpi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z ksztaltek betonowych stosuje sie wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunku srodka i jednocze$nie w kierunku poprzecznym ksztattek. Do zageszczania na-
wierzchni z ksztaltek betonowych nie wolno uzywac¢ walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny piaskiem i zamies¢ nawierzchnige. Nawierzchnia z wypetnieniem
spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji — moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

a) Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na
stwierdzeniu zgodno$ci z Dokumentacjg Przetargowej oraz pkt 5.4 niniejszej STWiIORB.

b) Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z ksztattek betonowych polega na :
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e pomierzenie szerokosci spoin,
«  sprawdzenie prawidtowos$ci ubijania (wibrowania),
« sprawdzenie prawidtowosci wypetnienia spoin.

9. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest dla utozenia nawierzchni z kostki brukowej na podsypce cementowo-piaskowej
1:4 — metr kwadratowy [m?]

10. ODBIOR ROBOT

Sposdéb odbioru Robét
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Przetargowa/przedmiarem robét i wymaganiami Zama-
wiajgcego.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlega wykonanie podsypki.

11. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej

Podstawe ptatnosci stanowi jednostka obmiarowa wykonanej i odebranej warstwy nawierzchni z kostek brukowe;.
Cena jednostkowa obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

« rozbiorke kostki i ztozenie w odpowiednim miejscu w celu ponownego wykorzystania (miejsce sktadowania
lezy w gestii Wykonawcy),

wykonanie podsypki cementowo-piaskowej wraz z jej zageszczeniem,

utozenie i ubicie kostek,

wypetienie spoin,

oznakowanie Robot i jego utrzymanie,

wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robét objetych niniejszg STWIORB,

12. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN-EN 1338:2005 Betonowa kostka brukowa. Wymagania i metody badan.
PN-88/B-06250 Beton zwykty

PN-EN 206-1:2003  Beton Czes¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosc¢.

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

PN-EN 197-1:2002 Cement Czes$¢ 1: Skfad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczgce cementow
powszechnego uzytku

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg.

D-03.02.01- Wpusty uliczne

WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z remontem drogi wojewodzkiej Nr 921 ul. Rybnicka w Knurowie.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ dokumentéw przetargowych i nalezy je stosowac w zlecaniu i wykonaniu
robot opisanych w punkcie 1.1. wraz ze Specyfikacjg Istotnych Warunkéw Zamoéwienia i przedmiarami robét
1.2.1. Zakres robét obejmuje:

- wymiana istniejgcych wpustéw ulicznych — 23 szt. (K1D-400)

- wymiana studni kanalizacji deszczowej — 6 szt.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
studzienek $ciekowych betonowych srednicy 500 mm,

Okreslenia podstawowe
1.4.1. Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania wod opadowych
z drogi i przylegtego terenu do odbiornika.
1.4.2. Kanaty
1.4.2.1. Kanat - liniowy obiekt inzynierski przeznaczony do grawitacyjnego odprowadzania sciekéw.
1.4.2.2. Kanat deszczowy - kanat przeznaczony do odprowadzania sciekdw opadowych.
1.4.2.3. Przykanalik - kanat przeznaczony do potaczenia wpustu deszczowego z siecig kanalizacji deszczowe;j.
1.4.3. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci
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1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna na kanale nieprzetazowym przeznaczona do kontroli
i prawidtowej eksploatacji kanatéw.
1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w planie, na
zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.
1.4.3.3. Wylot Sciekow - element na koncu kanatu odprowadzajgcego Scieki do odbiornika.
1.4.3.4. Wpust deszczowy - urzgdzenie do odbioru wéd opadowych, sptywajgcych do kanatu z utwardzonych po-
wierzchni terenu wyposazony w krate wpustowa.
1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 1.4.
1.4. Ogoéline wymagania dotyczgce robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.
2. MATERIALY
Materiaty do budowy poszczegdélnych elementéw kanalizacji nabywane sg przez Wykonawce u Wytwércy. Kazdy
materiat musi posiada¢ atest Wytwoércy, stwierdzajacy zgodnos¢ jego wykonania z odpowiednimi normami.
2.2. Odbiér materiatéw na budowie.
Materiaty takie jak rury, wpusty sciekowe nalezy dostarczy¢ na budowe ze sSwiadectwami jakosci, kartami gwa-
rancyjnymi, protokotami odbioru technicznego, atestami.
Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi
Wytworey. Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny stanu technicznego materiatow.
W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych sie watpliwosci moggcych mie¢ wptyw na jakosé wykonywanych
robét, materiaty nalezy przed wbudowaniem poddac¢ badaniom sprawdzajgcym okreslonym przez Inzyniera.
2.3. Sktadowanie materiatéw
Rury nalezy sktadowac¢ na miejscu budowy pod warunkiem, ze powierzchnia gruntu jest ptaska i wolna od kamieni
lub innych materiatéw mogacych spowodowac uszkodzenie. Jezeli podczas transportu rury ulegty zniszczeniu, nie
nalezy ich stosowac .
Elementy zeliwne przykry¢ studni powinno sie przechowywaé¢ pod wiata.
2.3.1. Materialy stosowane przy wykonywaniu studzienek wpustowych i kanalizacyjnych
Studzienki sciekowe
- skrzynka wpustu deszczowego ulicznego kraweznikowo-jezdniowego lub jezdniowego
- pierscien odcigzajacy,
- krag zelbetowy $r 500 z betonu C20/25,
- materialy do wykonania uszczelnienia wylotu ze studzienki sciekowej
- wszystkie niezbedne materiaty.
Studnie kanalizacji deszczowej
- ptyta pokrywowa (zwezka lub ptyta odcigzajgca) dostosowana do $rednicy studni,
- wtaz kanatowy zeliwny klasy obcigzenia odpowiedniej do miejsca zabudowy (np. D400 w jezdniach,
- pierscienie wyrdwnawcze i odcigzajgce,
- uszczelki elastomerowe do potaczen prefabrykatéw,
- stopnie ztazowe lub drabina ztazowa, jezeli wymagajg tego wymiary i glebokos$¢ studni,
- materiaty do wykonania szczelnych przej$¢ przewoddéw przez Sciany studni,
- zaprawy montazowe, masy uszczelniajgce oraz materiaty do wykonania potgczen zgodnie z wymaganiami
producenta systemu studni
- wszystkie niezbedne materiaty
2.4. Wszystkie materiaty powinny posiadaé wymagane odrebnymi przepisami aprobaty techniczne, atesty
i badania. Wykonawca przedfozy je do akceptacji inzyniera przed sprowadzeniem materiatéw na plac budowy.
2.5. Materiaty nie posiadajace niezbednych zaswiadczen i badan lub nie odpowiadajgce wymogom okreslonym
w aprobatach technicznych nie mogg by¢ wbudowane i powinny by¢ usuniete z placu budowy na koszt wyko-
nawcy.
3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania kanalizacji deszczowej
Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania
Z nastepujgcego sprzetu:
- wciggarka reczna lub mechaniczna,
- koparka przedsiebierna,
- ptyta wibracyjna - sprzet do zageszczania gruntu,
- samochody samowytadowcze i skrzyniowe,
- dzwig samojezdny,
- spycharka kotowa lub ggsienicowa,
- sprzet pomocniczy do montazu rur,
4. TRANSPORT
Materiat nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania sie oraz uktada¢ w warstwach wedtug wy-
tycznych producenta oraz w zaleznos$ci od $rodka transportu i wytrzymatosci palety. Rozmieszczenie mate-
rialu powinno umozliwia¢ uzycie sprzetu mechanicznego do roztadunku.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Studzienki Sciekowe
Studzienki Sciekowe, przeznaczone do odprowadzania wdéd opadowych z jezdni drég i placéw, powinny
by¢ z wpustem ulicznym Zeliwnym i osadnikiem (wpust kraweznikowo-jezdniowy, jezdniowy).
Podstawowe wymiary studzienek powinny wynosic:
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- gtebokos¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylotu przykanalika 1,65 m (wyjgtkowo - min. 1,50 m
i max. 2,05 m),
- gtebokosc¢ osadnika 0,95 m,
- $rednica osadnika (studzienki) 0,50 m.
Krata Sciekowa wpustu powinna by¢ usytuowana w $cieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien byc¢
usytuowany 2 cm ponizej scieku jezdni.
5.2. Izolacje
Studzienki zabezpiecza sie przez posmarowanie z zewnatrz izolacjg bitumicznag. Dopuszcza sie stosowanie
innego srodka izolacyjnego uzgodnionego z Inzynierem. W srodowisku stabo agresywnym, niezaleznie od czyn-
nika agresiji, studzienki nalezy zabezpieczy¢ przez zagruntowanie izolacjg asfaltowg oraz trzykrotne posmarowanie
lepikiem asfaltowym stosowanym na gorgco wg PN-C-96177 [8].
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.2.1. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wiecej niz
+5cm,
- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,
- odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé¢ + 3 cm,
- odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 5 cm,
- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi przewodu usta-
lonej na tawach celowniczych nie powinna przekraczac¢ + 5 mm,
- odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekracza¢ -5% projek-
towanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy zwiekszonym spadku),
- wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dlugosci 100 m powinien
by¢ zgodny z pkt 5.5.9,
- rzedne kratek sciekowych i pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnoscig do + 5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest szt. (sztuka) wybudowanej i odebranej studzienki.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 8. Roboty uznaje sie za
wykonane zgodnie z dokumentacjg przetargowg SST i wymaganiami Inzyniera
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m wykonanej i odebranej studzienki sciekowej i kanalizacyjnej obejmuje:
— oznakowanie robot,
— dostawe materiatow,
— wykonanie robét przygotowawczych,
— wykonanie wykopu wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,
— przygotowanie podtoza i fundamentu,
— utozenie studzienek sciekowych i kanalizacyjnej,
— wykonanie izolacji rur i studzienek,
— rozbidrka starych studzienek (wpustéw ulicznych) wraz z odwozem i utylizacja
— zasypanie i zageszczenie wykopu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-87/B-01170 Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna, obiekty i elementy wyposazenia. Terminologia.

BN-83/8836-02 Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-92/B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN-87/H-74051/02 Wiazy kanatowe (typu ciezkiego).

PN-64/H-74086 Stopnie Zeliwne do studzienek kontrolnych.

BN-62/6738-07 Beton hydrotechniczny

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.

PN-80/B-01800 Antykorozyjne zabezpieczenie w budownictwie. Konstrukcje betonowe i zelbetowe.
Klasyfikacja i okreslenie srodowisk.

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykfe.

PN-58/C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na gorgco
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D-03.02.01a — Regulacja pionowa studzienek

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania

i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem regulacji pionowej elementéw infrastruktury podziemne;.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest materiatem stosowanym jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot zwigzanych z realizacjg zadania pn.: ,Remont drogi wojewodzkiej Nr 921ul. Rybnicka
w Knurowie”
1.3. Zakres robot objetych ST

Zakres stosowania niniejszej specyfikacji technicznej obejmuje wykonania regulacji pionowej wtazow,
studzienek kanalizacyjnych , zasuw wodociggowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Studzienka kanalizacyjna - urzgdzenie potgczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub prawidtowe;j
eksploatacji kanatu.
1.4.2. Studnia teletechniczna — urzadzenie stuzace do przegladu i prawidtowej eksploataciji sieci teletechniczne;j
1.4.3. Studzienka rewizyjna (kontrolna) - urzgdzenie do kontroli kanatéw nieprzetazowych, ich konserwac;ji
i przewietrzania.
1.4.4. Wpust uliczny (wpust sciekowy, studzienka sciekowa) - urzgdzenie do przejecia wod opadowych
z powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizacji deszczowej lub ogélnosptawnej.
1.4.5. Wtaz studzienki - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych,
umozliwiajgcy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.
1.4.6. Kratka $ciekowa - urzadzenie, przez ktére wody opadowe przedostajg sie od géry do wpustu ulicznego.
1.4.7. Nasada (zeliwna) z wlewem bocznym (w krawezniku) - urzgdzenie, przez ktére wody opadowe przedo-
stajg sie w ptaszczyznie kraweznika do wpustu ulicznego.
1.4.8. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczgce robo6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00
»~Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania regulacji pionowej:

Do przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej nalezy uzy¢:
a) Materiat otrzymane z rozbiorki studzienki oraz z rozbiorki otaczajgcej nawierzchni, nadajgce sie do ponownego

wbudowania,
b) materiaty nowe, bedace materiatem uzupetniajgcym, tego samego typu, gatunku i wymiaréw, jak materiat roz-
biérkowy,

Do regulacji studni teletechnicznej zastosowac:
- Klasa obcigzenia D400,
- Rama ciezka obetonowana klasa D400,
Dla regulacji skrzynek ulicznych zastosowac:
- Skrzynke zeliwng klasy D400,
- trzpienie wymagajace przedtuzenia do zaséw.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej
Wykonawca przystepujgcy do wykonania naprawy, powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepuja-
cego sprzetu:
— pity tarczowej,
— miota pneumatycznego,
— sprezarki powietrza,
— dzwigu samochodowego,
— zageszczarki wibracyjnej,
— sprzetu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport nowych materiatéw do wykonania naprawy, powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w:
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a) ST, wymienionych w punkcie 5.6 niniejszej specyfikacji, w przypadku materiatéw wykorzystywanych do wyko-
nania nowej nawierzchni.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Regulacja pionowa elementéow

Regulacji pionowg wykonuje sig, gdy réznica poziomow pomiedzy:

— kratkg wpustu ulicznego a gérng powierzchnig warstwy Scieralnej nawierzchni wynosi powyzej 1,5 cm,

— wilazem studzienki a gorng powierzchnig nawierzchni wynosi powyzej lub ponizej 1 cm,

5.3. Zasady wykonania regulaciji

Wykonanie naprawy polegajgcej na regulacji pionowej studzienki i zasuwy, obejmuje:

a) roboty przygotowawcze
— rozpoznanie uszkodzenia,
— wyznaczenie powierzchni podlegajacej naprawie.
b) wykonanie naprawy
— regulacja uszkodzonej studzienki, zasuwy
— utozenie nowej nawierzchni.
5.4. Roboty przygotowawcze
Rozpoznanie uszkodzenia polega na:
— ustaleniu sposobu deformaciji studzienki,
— okresleniu stanu nawierzchni w bezposrednim otoczeniu studzienki,
— wstepnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,
— rozeznaniu mozliwosci wykorzystania dotychczasowych elementéw urzgdzenia.

Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy powinna obejmowac caty obszar uszkodzonej nawierzchni

wokot zapadnietej studzienki. Powierzchni tej nalezy nadac ksztatt prostokatnej figury geometryczne;.

Powierzchnie przeznaczong do wykonania naprawy akceptuje Zamawiajacy.
5.5. Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki

Jezeli dokumentacja przetargowa nie przewiduje inaczej, to wykonanie regulacji elementéw studzienki,
studni, wtazéw, skrzynek ulicznych obejmuije:

1. zdjecie przykrycia (pokrywy, wtazu, kratki Sciekowej, nasady z wlewem bocznym) urzgdzenia podziemnego,

2. rozebranie gérnej czesci elementu regulowanego (np. czesci zeliwnych, ptyt Zelbetowych pod studzienka,
kregéw podporowych itp.),

3. zatadowanie elementéw i gruzu na samochdéd, z posortowaniem i zabezpieczeniem materiatu przydatnego do
dalszych robdt,,

4. sprawdzenie stanu technicznego i oczyszczenie gornej czesci elementu przeznaczonego do regulacji pionowej
(np. nasady wpustu, wtazoéw, ptyt odcigzajgcych ) z ew. uzupetnieniem ubytkéw,

5. osadzenie przykrycia studni, kratki Sciekowej, skrzynek ulicznych z wykorzystaniem istniejgcych lub nowych
materiatdow oraz ew. wyréwnaniem zaprawami szybkowigzgcymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew.
badania materiatow wykonane przez dostawcoéw itp.),

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw, ktére nalezy wykona¢ w czasie robét podaje tablica 1.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. | Wyszczegdlnienie badan i pomiarow | Czestotliwosé | Wartosci dopuszczalne
badan
1 | Wyznaczenie powierzchni przezna- 1raz Niezbedna powierzchnia
czonej do wykonania naprawy
Akceptacja nieuszko-
2 [ Roboty rozbiérkowe 1raz dzonych materiatow
3 | Szczegdtowe rozpoznanie uszkodze- 1raz Akceptacja Inzyniera
nia i decyzja o sposobie naprawy
4 | Naprawa studzienki Ocena ciggta Wg pktu 5.5
5 | Utozenie nawierzchni Ocena ciggta Wg pktu 5.6
6 |Potozenie studzienki w stosunku do Kratka $ciekowa
otaczajgcej nawierzchni 1raz ok. 0,5 cm ponizej, wtaz
studzienki - w poziomie
nawierzchni
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6.4. Badania wykonanych robét
Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzié¢ wizualnie:
— wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy,
— poprawnosé profilu podtuznego i poprzecznego, nawigzujgcego do otaczajgcej nawierzchni i umozliwiajgcego
sptyw powierzchniowy waod.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1 sztuka wykonanej naprawionej studzienki zasuwy [szt.] .
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru roboét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— roboty rozbiérkowe,
— naprawa studzienki i zasuwy .
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania regulacji pionowej studzienki (zasuw wodociggowych , studni kanalizacyjnych obejmuje):
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— roboty rozbiérkowe,
— dostarczenie materiatow i sprzetu,
— wykonanie regulacji studzienki,
— ufozenie nawierzchni,
— odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbiérkowych na sktadowisko wraz z kosztami utylizaciji,
— przeprowadzenie pomiaréw i badah wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 124:2000 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie
jakoscig

2. PN-EN 197-1 Cement. Czes¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce cementu
powszechnego uzytku

3. PN-EN 206-1 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosé

4. PN-EN 295 Rury i ksztattki kamionkowe i ich potgczenia w sieci drenazowej i kanalizacyjnej

5. PN-EN 1115 Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do kanalizacji ciSnieniowej
deszczowej i Sciekowej. Utwardzalne tworzywa sztuczne na bazie nienasyconej
zywicy poliestrowej (UP) wzmocnione wiéknem szklanym (GRP)

6. PN-EN 12620+A1 Kruszywa do betonu (Norma do zastosowan przysziosciowych. Tymczasowo
nalezy stosowaé norme PN-B-06712 [10])

7. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych

na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu
(Norma do zastosowan przysztosciowych. Tymczasowo nalezy stosowac normy:
PN-B-11111 [11] i PN-B-11112 [12])
8. PN-EN 13101:2005 Stopnie do studzienek witazowych. Wymagania, znakowanie, badania i ocena
zgodnosci
9. PN-B-06250:1988 Beton zwykty
10. PN-B-06712:1986 Kruszywa mineralne do betonu

11. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka
12. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych

13. PN-C-96177:1958 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na gorgco

14. PN-H-74101:1984 Zeliwne rury ci$nieniowe do potgczen sztywnych

15. PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykte

16. BN-86/8971-06.00 Rury bezci$nieniowe. Kielichowe rury betonowe i zelbetowe ,Wipro”
17. BN-83/8971-06.02 Rury bezci$nieniowe. Rury betonowe i Zelbetowe

18. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i Zelbetowe

19. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
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20. PN-EN Wspdlne wymagania dla prefabrykatow z betonu
13369:2013-09

10.2. Inne dokumenty

21. Instrukcja zabezpieczania przed korozjg konstrukcji betonowych opracowana przez Instytut Techniki
Budowlanej - Warszawa 1986 r.

22. Katalog budownictwa
KB4-4.12.1.(6) Studzienki potgczeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(11) Studzienki slepe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienki sciekowe do odwodnienia drég (pazdziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kregi betonowe Srednicy 50 cm; wysokosci 30 lub 60 cm

23. ,Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”. ,Transprojekt” - Warszawa, 1979-1982r.

24. Tymczasowa instrukcja projektowania i budowy przewodoéw kanalizacyjnych z rur ,Wipro”, Centrum
Techniki Komunalnej, 1978 r.

25.  Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieci i urzadzeh sieciowych, wodociggowych i kanaliza-
cyjnych, BPC WiK ,Cewok” i BPBBO Miastoprojekt- Warszawa, zaakceptowane i zalecone do sto-
sowania przez Zespdt Doradczy ds. procesu inwestycyjnego powotany przez Prezydenta
m.st. Warszawy -sierpien 1984 r.

26. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych ( Dz. U. nr 92, poz. 881)

27. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobdéw deklarowania
zgodnos$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym

28. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopada 2004 r. w sprawie aprobat technicznych oraz
jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania

D - 06.03.01 SCINANIE POBOCZY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych ze Scinaniem poboczy gruntowych na drogach wojewddzkich

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach wojewddzkich.

1.3. Zakres robo6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych ze $cinaniem
zawyzonych poboczy gr. 10 cm.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Pobocze gruntowe - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazdéw, umiesz-
czenia urzgdzeh bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.
1.4.2. Odktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.
1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy potozone poza pasem drogowym.
1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.5.
2. SPRZET
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
2.2. Sprzet do scinania i uzupelniania poboczy
Wykonawca przystepujgcy do wykonania rob6t okreslonych w niniejszej SST moze wykonac¢ prace przy
wykorzystaniu nastepujgcego sprzetu:
— rowniarek z transporterem (Scinarki poboczy),
— rowniarek do profilowania,
— fadowarek czotowych,
— walcow,
— plytowych zageszczarek wibracyjnych,
— przewoznych zbiornikéw na wode.
3. TRANSPORT
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
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3.2. Transport materialéow
Przy wykonywaniu robét okresdlonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkéw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.
4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
4.2. Scinanie poboczy
Scinanie poboczy moze byé wykonywane recznie, za pomocg topat lub sprzetem mechanicznym wg pkt. 3.2.
Scinanie poboczy nalezy przeprowadzi¢ od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni.
Zagospodarowanie nadmiaru gruntu uzyskanego podczas $cinania poboczy lezy po stronie Wykonawcy.
Grunt pozostaty w poboczu nalezy spulchnié na gteboko$¢ od 5 do 10 cm, doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalne;j
poprzez dodanie wody i zagescic.
Wskaznik zageszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynosi¢ co najmniej 0,98 maksy-
malnego zageszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].
5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
5.2. Pomiar cech geometrycznych scinanych lub uzupetnianych poboczy

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw $cinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwos¢ pomiaréw
1 Spadki poprzeczne 2razy na 100 m

2 | Réwnosé podituzna co50m

3 | Réwnos¢ poprzeczna

5.2.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg + 1%.
5.2.2. Réwnos¢ poboczy
Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowg wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny
przeswit pod fatg nie moze przekracza¢ 15 mm.
6. OBMIAR ROBOT
6.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
6.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
7. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
8.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? robot obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— Sciecie poboczy i zageszczenie podtoza,
— odwiezienie gruntu wraz z utylizacja,
— zageszczenie poboczy,
9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1. Normy
1. PN-B-04481  Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
9.2. Inne materialy
Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.
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